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Handgefuhrtes, tragbares Arbeitsgerat -wie 
/■ beispielsweise -eine Motorhacke oder dgl . 



Die Erfindung betrif ft ein tragbares, handgefuhrtes Arbeits- 
- gerat, .wie beispielsweise eine Motorhacke oder dgl !, der im 
Oberbegrif f/des Anspruchs 1 angegebenen 'Gattuhg, / ' "* 

Aus der DE 296 19 177 Ul'ist eine handgef uhrte, tragbare 
Motorhacke bekanht , die einen Stiel aufweist, an dem an einem 
. Ende ein Motor sowie Hackmesser und am gegenuberliegenden Ende 
ein Griff aLngeordnet sind... Der Griff . erstreckt sich in 
Arbeitsstellung der Motorhacke in hori'zontaler Rdchtung . 
Hieraus . ergibt sich eine ergonomisch ungunstige. Arbeit s-' 
haltung'. 

per Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Arbeitsgerat der 
gattungsgemaSen Art zu schaf fen, das bequem b'edienbar ist. 

biese Aufgabe wird durch ein Arbeitsgerat' mit den Merkmalen 
des Anspruchs .1 gelost . _ 

Dadurch,* daS mindestens ein Griff in Arbeitsstellung des 
Motorgerats von der Bodenflache abgewandt nach. oben weist , 
ergibt sich eine f ur , den Bediener giinstige Arbeitsposition. '• 
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Hierdurch wird ein 1 ermudungsfreies Arbeiten mit' dem Arbeits- 
gerat ermoglicht. 

Eine angenehme Handhaltung des Bedieners wird erreicht, wenn . 
zwei -Griff e vorgesehen sind, die in Arbeitsstellung des Motor- 
gerats nach oben aufeinander -ziilaufen und in Arbeitsstellung 
des Motorgerats in Richtuhg auf^das Arbeitswerkzeug hin ge- 
neigt sind. Es 1st insbesondere vorgesehen,' date zwei Griff e an 
zwei. symmetirisch ausgebildeten Griff rohren angeordnet sind. ' 
Zweckmafiig* schlieSen die Griffrohre einen 'zum Bediener hin * 
bffenen Zwischenraum ein. Dadurch wird ermoglicht, daS der 
Bediener zwischen die Griffrohre treten kann und 'die Griffe . 
seitlich yom Korper . zu- liegen kommen. Hierdurch .wird das \ 
Fuhren des Arbeit sgerats erleichtert . 

Um einen einfachen Transport s des .Arbeit sgerats zu ermoglichen, 
ist vorgesehen, da'S .die Griffrohre zum Rahmen hih umklappbar. ' 
an dem Rahmen festgelegt sind/ Vbrte'ilhaf t sind. die Griffrohre 
in umgeklapptem Zust'and beidseitig des Rahmens angeordnet .. Mit 
den ,umgeklappten Griff rohren bildet das Arbeitsgerat so ein - 
•kompaktes Paket, das einfach transportiert werden ".kann, 
Gleichzeitig benotigt das Arbeitsgerat mit umgekl app ten .Griff - 
rohren nur einen geringeh Stauraum. Zum Transport des Arbeits- ' 
gerats ist vorgesehen, • daS ein hinterer Tragegrif f -an der den. 
Griff en zugewandten Seite des Rahmens angeordnet ist. Vorteil- 
haft ist ein vorderer Tragegrif f in einem Bereich zwischen dem 
Antriebsmotor und dem Arbeitswerkzeug angeordnet. Um einen 
einfachen Transport des Arbeitsgerates zu ermoglichen, ist 
vorgesehen, dafi der vordere Tragegrif f bei / umgekl app ten- Griff - 
rohren etwa im Schwerpunkt des Arbeitsgerat.es angreift. Das 
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Arbeitsgerat kann hierdurch einhandig angehoben werden, ohne 
daS ein Umschwenken des Arbeitsgerat s erfolgt, so dafi eine 
Verletziingsgef ahr des Bedieners ausgeschlossen is.t. 

Vorteilhaft weist der hint ere Tragegriff seitliche Auf lagen 
auf, in denen die Griffrohre in umgeklapptem Zustand auf-.- 
liegen. Durch die Auflage der Griffrohre kann sichergestell t 
werden, daS die Griffe beim Ablegen des Arbeit sgerates nicht 
mit dein Boden in Beruhrung kdmmen und so Beschadigungen oder 
Verschmutzungen der Griffe vermieden siiid. 

Urn eine hohe Stabilitat des Arbeitsgerats' zu erreicheri, ist 
vorgesehen, daS die Griffrohre durch. eine 'Querstrebe verbunden 
sind. Diese: kommt in umgeklappter Stellung der . Griff rohre 
zweckmaSig zwischen dem hinteren Tragegriff und dem Antriebs- 
motor zu liegen, so' date die Griffrohre mit dem Rahmeh ein kom- 
paktes Paket bilden. ' /' K - - 

s Vorteilhaft schlieSen die Griffe mit der durch die Griffrohre 
aufgespannten Ebene' senkrecht zur' Langsrichtung des Arbeits- 
gerates einen Winkel yon 60° bis 85 ° , insbesoridere von 70 6 bis 
80°, ein. Fur eine ergonomische Handhaltung des Bedieners ist 
vorgesehen, daS die Griffe mit der durch die Griffrohre aufge- 
spannten, Ebene in Langsrichtung des Arbeitsgerats einen Winkel 
von 60° bis 100°, insbesondere von 70° bis 80° ; einschlieSen ■ 

Urn eine gute Ablage des- Arbeitsgerats auf einer Bodenflache zu 
ermoglichen und gleichzeitig zu verhindern, . daS das Arbeits- 
werkzeug bei Ablage auf dem Boden, ' wie . beispiielsweise beim. 
Starten des Motors, auf dem Boden auf liegt , . ist vorgesehen, 
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dafi der .Rahmen eine vordere- und eine hintere Auflage aufweist, 
deren Verbindungslinie in" einem Abstand zu dem Arbeit swerkzeug 
verlauf t . 

Eih , Ausfuhrungsbeispiel. der Erf indung wird im folgenden anhand 
der ' Zeichnung erlautert. Es zeigen: ' 

Fig. 1 .eine Seitenansicht einer Motorhacke .in Arbeits- 
stellung, ' <. 

' ■ \ - '. t - ' ' . • ' 

Fig. 2 eine Seitenansicht der Motorhacke aus Fig. 1 in auf 

dem Boden^abgelegter Stellung, 

Fig. 3 _ eine Draufsicht in Richtung des Pfeils III in 

Fig. 2, ' - ; . - - • ' ' ■', ' 

Fig. 4 eine Seitenansicht auf die Motorhacke in. Richtung- 

/ - * des.. Pfeils IV in Fig. 2, 

Fig. 5 . die Motorhacke aus den Fig. ibis 4 in Seitenansicht 
mit umgeklappten Griff rohren, , . 

Fig. 6 eine Draufsicht auf die Motorhacke- in Richtung des 

Pfeils VI in Fig. 5,-. 

Fig. 7 eine perspekt ivische Darstellung der Griffbiigel, 

Fig. 8 • eine Seitenansicht der Griffbugel, * 
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Fig. 9 eine Draufsicht auf die Griff biigel . in Richtung des 

Pfeils IX in Fig. 8', . ' 

Fig .. 10 einen Schnitt- entlang der Linie X-X in . Fig . 9,. 

Fig.. 11 .eine Ansicht auf einen Griff in Richtung des Pfeils 
XI in Fig'.- 8'; 

Fig. 12 einen Griff biigel in Seitenansicht , 

Fig. 13 eine Draufsicht in Richtung des Pfeils XIII in 
Fig.. 12, . - ; ' • " , 

Fig. 14 -einen Schnitt entlang der Linie XIV-XIV in Fig. 13,. 

Fig. 15 eine' Arisicht in Richtung des* Pfeils XV in Fig. 12. 

In Fig. 1 ist als Beispiel fur ein handgef uhrtes , tragbares 
Arbeitsgerat eine Motorhacke 1 in Arbeitsstellung dargestellt ... 
In Arbeitsstellung ist die Langsrichtung 21 der Motorhacke 1 

• - ' - i ..." 

gegenuber der Wirkrichtung 41 der Schwerkraft geneigt, bei- 
spielsweise urn einen Winkel zwischen ,20° und 80°. Die Motor- 
hacke 1 besitzt einen Rahmen 2, der sich im wesentlichen in 
Langsrichtung 21 der Motorhacke 1. erstreckt. Der Rahmen 2 ist 
durch einen Holm 26 gebildet, an dessen 'einem Ende -22 eine 
quer zum Holm 20 verlauf eride Halterung 27 angeordriet ist. An 
der- Halterung 27 ist ein Antriebsmotor ' 3 f estgelegt , dessen 
Antriebswelle die- Halterung 2 7 durchragt und die uber einen in 
Fig. 3 dargestellten Getriebekopf 5 die Hacksterne 4 antreibt . 
Die* Hacksterne 4 liegen auf der zu bearbeitenden Bodenflache 
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42. auf., Der Antriebsmotor 3 stiitzt sich an dem der Halterung. 
27 abgewandten Ende auf dem Holm 26 ab. Zwischen den Hack- ' 
sternen 4' und der Halterung 27 1st. ein Schutzschild 6 ange- 
ordnet, das verhindert , dag von den Hacksternen 4 aufge- 
lockerte Erde in Richtuhg' des Antriebsmotors 3 bzw. des Be-, 
dieners-.geschleudert werden kann. An der Halterung 27 ist ein 
vorderer Tragegrif f 16 angeordnet . Der vordere Tragegriff 16 
ist als nicht geschlossener Bugel, also' hakenformig, ausge- 
bildet. Der Griff abschnitt 28 des vorderen Tragegrif fs 16 ist 
in Langsrichtung 21 der Motorhacke, 1 . in Richtung' auf den An- 
triebsmotor 3 hin versetzt angeordnet. 

An dem' der Halterung 27 abgewandten Ende 23 des Rahmens 2 sind 
am Holm 2 6 ein linkes' Griff rohr. 9' und ein rechtes Griff rohr 10 
iiber eine , Feststelleinrichtung ' 11. f estgelegt : Am. linken Griff - 
rohr 9. ist ein linker Griff 7 und' am , rechten Griff rohr 10 ein 
rechter' Griff 8 angeordnet. Die be.iden Grif f rohre . 9 und 10 um- 
schliefien einen Zwischenrautn 24, der zu einem Bediener hin, 
also auf der : dem Rahmen 2 abgewandten Seite, of fen ist. Die' 
beiden Griffrohre. 9 und 10 bilden 'mit dem Holm 26 wie in Fig." 
3 dargestellt ein Y. Wie in Fig. .1 dargestell t ,. we i sen. -die" 
Griffe 7 und 8 in Arbeitsstellung der Motorhacke 1 yon der 
Bodenflache 42 abgewandt. nach oben und sind in Richtung auf 
die Hacksterne 4 gegemiber der Wirkrichturig 41, der Schwerkraft 
geneigt. Wie in Fig. 4 dargestellt, laufen die. beiden Griffe 7 
und 8 nach oben, also entgegen der Wirkrichtung- 41 der Schwer- 
kraft, aufeinander zu. Die beiden Griffrohre 9 und 10 sind 
iiber eine Querstrebe 12 miteinander verbunden. 
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Am. Rahmen 2 ist an dem den Griff en 7 unci. 8 zugewandten Ende 21 
eine- hintere Auflage 14 angeordnet . Wie. Fig. 4 zeigt, ist 
gegeniiber der Auflage 14 eine Auflage 29 gebildet, .in der die 
Griffrohre "9 und 10 anliegen. Im Bereich der Halterung 27 ist 
. am Rahmen 2 eine. vordere Auflage 13 gebildet.. Die vordere Auf- 
lage 13. hat dabei wie in Fig. 2 gezeigt vom Rahmen 2 einen 
groSeren.Abstand als die hintere Auflage 14, Die Verbindungs- 
, linie der yorderen Auflage 13 und der hinteren Auflage 14/ die 
dem Boden bei Ablage der Motoirhacke 1 auf dem Boden ent- ' ' 
spricht, besitzt zu den Hackst.ernen 4 einen^ Abstand a. Am, 
Rahmen 2 ist zwischen dem Ahtriebsmotor 3 und dem Ende 23 ein 
hint'erer Tragegriff 17 angeordnet, der in Form eines geschlos- 
senen Biigels ausgebildet .'ist .' Wie insbesondere "in Fig. 4 dar- 
gesteilt, besitzt der, hintere Tragegriff 17 seitliche Auflagen 
18/19. Am Griff 8 sind Bedienhe'bel 20 angeordnet. 

• Die. Grif f bu'gel 9 und 10 sind iiber die Feststelleinrichtung 11 
mit dem Rahmen 2 -verbunden. Die Feststelleinrichtung 11 ermog- 
iichst ein Umklappen der Griffrohre 9 und 10 urn die in Fig.. 3 
dargestellte Klappachse 30 in. die in den Fig. 5 und 6 darge- 
stellte, umgeklappte Stellung. In der, umgeiclappten Stellung. 
liegen die Griffrohre 9 und 10. in den Auflagen 18 und 19 auf . 
Die Griff e 7 und 8 sind beidseitig des Rahmens 2 etwa auf der ' 
Hohe der Halterung 27 angeordnet. Wie in Fig. 5 dargestellt 
weisen die Griff e 7 und 8 zur Verbihdungslinie 15, also bei- 
spielsweise zur Bodenflache 42, einen Abstand b auf.' Die Quer- 
strebe 12 ist zwischen dem hinteren Tragegriff 17 und dem 
Antriebsmptor 3 angeordnet. Der vordere Tragegriff 16 greift 
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in der umgeklappten Stellung im Schwerpunkt " der Motorhacke 1 

an. ■ • ' • 

In den Fig. 7 bis 15- sind die Griff rohre 9 uhd .10 detailliert 
dargestell't-. Die Griff rohre 9 und 10 sind aus hohlen Rohren, 

beispielsweise aus .Aluminium," gebogen. An dem dem Rah'men 2 zu- 

. . ■ v. . ' > 

gewandten Ende weisen die Griff rohre 9 und 1.0 Endkappen 31 
auf. In. den Fig. 7 bis 9 ist der rechte Griff "8 nicht' darge- " 
stellt. Im Bereich des Griffs 8 weisfc das rechte Griff rohr . 10 • 
stirnseitig Nuten. 32 zur Lagesicherung sowie eine Bohruhg. 3 3 
auf, an der der Griff 8 am rechten Griff rohr 10 fixiert werden 
. kann. Die Strebe- 12 ist aus einem ebenen Blech- geipildet / .das 
an seinen Randern umgebogen 1st, wie der Schnitt in Fig'. 10 
zeigt. Die Querstrebe- 12 ist an den Griffrohren 9 und 10 liber 
jeweils;5 Blindniete 34 fixiert. Wie Fig. > 11 zeigt, sind die . 
Griffe 7 und 8 urn ihre . Langsachse 35 gedreht auf den Griff- 
rohren angeordnet . Gegenuber der Langsrichtung 21 der Motor- 
hacke ist der Griff 7 urn einen Winkel y gedreht, der e'twa 5° 
bis 20° betragt Dabei ist der Griff 7 .im Uhrzeigersinn und . 
der. nicht dargestellte Griff 8 symmetrisch zum Griff 7 ent-. 
gegen dem Uhrzeigersinn gedreht. 

: Die Fig. 12 bis 15 zeigen das linke Griffrohr 9 im. Detail'. Im 
Bereich der Feststelleinrichtung 11 weist das linke Griffrohr 
10 eine Bohrung 36 auf der dem rechten Griffrohr 10 zuge- 
wandten Seite sowie eine quadrat ische- Of fnung 37 auf der 
gegenuberliegenden Seite auf. Die quadratische Of fnung 37 er-' 
moglicht die f ormschlussige Fixierung der Griff rohre 9 und 10 
in Arbeitsstellung. Das linke Griffrohr 9 ist. aus, einem in 
Langsrichtung 21 verlaufenden Bef estigungsbereich 38 , einem 
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gegeniiber ciiesem geneigten Mittelteil 39 s'owie einem Griff- 
bereich 40 gebildet. Der Mittelteil 39. ist gegeniiber dem Be- 
f estigungsberei.ch . 38 urn einem Winkel 5 nach auJSeh gebogen, der 
zwischen 25°. und 45° betragen kann. Der Griff bereich 40 ver- 
Mauft zunachst parallel zum Befestigungsbereich 38 und ist an 
.demEnde, an dem der Griff 7 festgelegt wird, um einen Winkel • 
p. sowie einen Winkel a gegeniiber der durch die beiden Griff - 
biigel .9 .und 10 : auf gespannten Ebene 25 geneigt . Der Winkel p 
ist dabei der in Langsrichtung 21 gemessene Winkel und betragt 
zweckmaSig von 60° bis 100° / insbesondere von 70° bis 80°. Der 
•Winkel 6t ist senkrecht zur Langsrichtung 21 gemessen und be- 
tragt vorteilhaft von .60° bis ,85° , . insbesondere von 70° bis 
80°. Das rechte Griff rohr 10 ist symmetrisch zum, linken Griff -'" 
rohr 9 ausgebildet. ' . • > ,• ./ *. . 
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Anspruche . t / . 

1. • Handge fiihrt.es, tragbares Arbeitsgerat wie beispielsweise 
■ eine Motorhacke; oder dgl . , mit einem Rahmen (2), der sich 
• ^ im -.we sent lichen in Langsrichtung (21) des Arbeitsgerates 
erstreckt und an dem an einem Ende (22) ein Antriebsmdtor 
(3) und. ein von dem Antriebsmotor (3) angetriebenes 
Arbeitswerkzeug und an .dem gegemiberliegenden Ende (23) , 
. mindestens ein Griff (7, 8) zum Fuhren des Arbeitsgerates. 
im Betrieb festgelegt' sind, wobei das Arbeitswerkzeug aiif.- 
einer zu bearbeitenden Bodenflache (42) aufliegt, 
•dadurch gekennzeichnet , daS der. Griff (7, 8) in Arbeits- 
stellung des Motorgerats von der Bodenflache (42) abge- • 
wandt nach oben weist . 

2 . Arbeitsgerat nach Anspruch 1, . * 

dadurch gekennzeichnet, daS ■ zwei- .Griff e (7; 8) vorgesehen ' 
. sind, die in .Arbeitsstellung des . Motorgerats nach oben 
' auf einander zulaiufen. 

3. Arbeitsgerat nach Anspruch 1 oder 2, 

dadurch gekennzeichnet, dafi der Griff (7/ 8) in Arbeits- 
stellung des. Motorgerats. in Richtung auf das Arbeits- 
werkzeug hin" geneigt ist. 



Arbeitswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, dag zwei Griff e ,(7, 8) an zwei 
symmetrisch ausgebildeten Griff rohren (9, 10) angeordnet 



sind . 



.Arbeitsgerat nach Anspruch 4, 
dadurch. gekennzeichnet, daS die Griff rohre einen zum 
Bediener hin offenen Zwischenraum J24 ) einsch'lieSen. 

Arbeitsgerat nach eihem der Anspruche 4 oder 5, 
dadurch gekennzeichnet, daS die .Qriff rohre (9, ,10) zum 
Rahmen (2) hin umklappbar an dem Rahmen (2) festgelegt 
sind. " . , 

Arbeitsgerat nach Anspruch 6, 

dadurch gekennzeichnet ; daS die Griff rohre (9,. 10) in 
geklapptem Zustand beidseitig des Rahmens (2) angeordnet 
sind. ' • ' ' 

Arbeitsgerat nach einem der Anspruche 1 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet , r daS ein hinterer Tragegriff (17) 
an ' der ' den' Griff en (7/ 8) ' zugewandten Seite des Rahmens 
(2) angeordnet ist.- ' 

Arbeitsgerat' nach : einem der. Anspruche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, 'da£ ein vorderer Tragegriff (16) 
in einem Befeich zwischen • dem Antriebsmotor (3) und dem 
Arbeitswerkzeug angeordnet ist. 



um- 
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10. Arbeitsgerat nach. Ansprueh 9., 

dadurch gekennzeichnet, daS der vordere Tragegriff (16) 
; bei umgeklappten Griffrohren (9, 10) etwa i.m Schwerpunkt 

des Arbeisgerats angreif t . 

11. ; Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 8 bis 10, 

dadurch gekennzeichnet > . daE . der hintere Tragegriff (17) 
seitliche Auflagen (18, 19) aufweist; in denen die Griff- 
rohre (9, 10) in umgekiapptem Zustand aufliegeh. 

12. Arbeitsgerat .nach einem der Anspriiche 4 bis 11, 
dadurch gekennzeichnet, daS die Griff rqhre (9,-10) durch 
eine Querstrebe (12) verbunden sind, wobei die . Querstrebe 

.(12) in umgekl'appter Stellung der Griffrphre (9, 10) 
• • .' zwischen dem hinteren .Tragegriff (17) und' dem Antriebs- 
motor (3) zu liegen kommt . 

13.. Arbeitsgerat. nach einem der Anspriiche 4 bis 12, 

dadurch gekennzeichnet, daS die Griffe- (7, 8) mit der 
durch die Griff rohre (9, 10) auf gespannten Ebene (25) 
senkrecht zur Langsrichtung '.(21) des, Arbeitsgerats einen 
Winkel (aj von 60° bis 85°, insbesondere von 70° bis 8.0°, 
. einschlieSen. 

14. Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 4 bis 13, 

■ , dadurch gekennzeichnet, daJS die Griffe (.7, 8) mit der 
durch die Griff rohre (9, 10) auf gespannten Ebene (25) in 
Langsrichtung (21) ' des Arbeitsgerats einen Winkel (3.) von 
60° bis 100°, insbesondere yon 70° bis 80°, einschli.eSen. • 
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15-. Arbeitsgerat nach einem der Anspruche 1 bis 14, 

dadurch gekennzeichnet , dafi der' Rahmen (2). eine vordere 
Auflage (13) und eine hintere Auflage (14) aufweis.t,. 
deren Verbindungslinie (15) in einem Abstand (a) zu dem 
Arbeitswerkzeug verlauft. "'"V 




m 



T:\NcuanmeIdungen\42 1 53.a.doc 



Patentanwalt Dipl. Ing. Walter Jackisch & Partner . 

Menzelstr. 40 ■ 70192 Stuttgart J 7 Qkt Z002 

Andreas' Stihl AG & Co. KG . A 42 153/flgu 

Badstr fc . 115 . • M 

.* . i 

71336 Waiblingen * '* . 

• Zusammenf as sung 

Ein handgefiihrtes, tragbares Arbeitsgerat wie beispielsweise 
eine Motorhacke (1) -oder dgl . ; besitzt einem Rahmen (2) , der 
sich im wesentlichen in Langsrichtung (21). des Arbeitsgerates 
erstreckt. An dem einen Ende (22) des Rahmens (2) ist ein An-.' 
triebsmotor (3)^und ein von dem Antriebsmotor (3) ange- 
triebenes Arbeit swerkzeug f estgelegt . Das gegeniiberliegende 
Ende .(23) weist mindestens einen Griff '(7, 8) zum Fiihren des 
Arbeitsgerates im Betrieb auf. Urn eine' ergonomische Arbeits- 
haltung des Bedieners zu ermoglich, ist vorgesehen,, daS der 
Griff (7, 8) in Arbeitsstellung des Motorgerats/ in der \ da's 
Arbeitswerkzeug auf einer zu bearbeitenden Bodenf lache (42). ' 
aufliegt/ von der Bodenf lache (42) , abgewandt nach oben weist. 
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